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A. Symulacja systemu Hammerstina

• wej́scie o charakterze losowym

• charaktersytyka nieliniowa jako kombinacja liniowa ortogonalnych (względem wej́s-
cia) funkcji bazowych (t parametrów)

• blok dynamiczny typu FIR (s parametrów)

• zakłócenie nieskorelowane, niezależne od wej́scia

B. Identyfikacja metodą agregacji parametrów (iloczyny mieszane) metodą NK i dekom-
pozycja SVD.

C. Identyfikacja dwupoziomowa

• etap 1: identyfikacja odpowiedzi impulsowej (metoda korelacyjna)

• etap 2: optymalizacja względem każdego z parametrów charakterystki nieliniowej

Raport pisemny proszę przygotowác w postaci pliku w formacie PDF i wysłác go na adres
grzmzy@gmail.com do końca listopada 2020, w temacie wiadomósci wpisác ’ZSS1’.


